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TÓM TẮT:  
Việc nghiên cứu lý thuyết về nhận dạng và điều khiển hệ chuyển động dùng hệ mờ - nơron đã
được trình bầy ở [1], [2]. Bài báo này đưa ra một mô hình thực nghiệm nhận dạng và điều khiển
đối tượng phi tuyến phức tạp. Các kết quả thực nghiệm nhằm kiểm nghiệm lại lý thuyết đồng thời
cũng nói lên khả năng ứng dụng của công cụ lý thuyết này vào trong thực tế.


