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TÓM TẮT:  
Bài báo trình bày kết  quả nghiên cứu phương pháp điều khiển phi tuyến dựa trên thụ động
(Passivity – Based) để điều khiển hệ truyền động sử dụng động cơ không đồng bộ rotor lồng sóc ở
các chế độ làm việc khác nhau. Căn cứ vào đặc điểm thụ động của đối tượng (động cơ) với mục
tiêu làm cho hệ kín cũng là một hệ thụ động. Những hệ như vậy được mô tả bởi phương trình
Euler-Lagrange, là cơ sở quan trọng để thiết kế bộ điều khiển cho hệ thống.
Việc khảo sát hệ thống truyền động sử dụng động cơ không đồng bộ rotor lồng sóc  có xét đến
bản chất phi tuyến của động cơ bằng phương pháp điều khiển phi tuyến trên đem lại chất lượng
động tốt như mong muốn.  
 


