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TÓM TẮT:  
Việc áp dụng phương pháp điều khiển mới để điều khiển máy phát điện không đồng bộ nguồn
kép (DFIG) trong hệ thống máy phát điện sức gió nhằm đánh giá khả năng ứng dụng vào thực tiễn
có một ý nghĩa hết sức quan trọng.
Bài báo trình bày kết quả nghiên cứu vận dụng nguyên lý tựa theo thụ động (passivity - based) để
thiết kế bộ điều khiển bằng phương pháp kết hợp tựa theo hệ thụ động Euler - Lagrange (EL) và
luật Hamiltonian để điều khiển máy phát điện không đồng bộ nguồn kép. Bộ điều khiển mới khắc
phục được sai lệch tĩnh của bộ điều khiển dòng khi chưa kết hợp với luật Hamiltonian. Ngoài ra
với bộ điều khiển này hệ thống làm việc có chất lượng tốt ở các chế độ trên và dưới tốc độ đồng
bộ của máy phát.
 


