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Mô hình Gauss cung cấp một mô hình xác xuất không tham số cho việc nhận dạng hộp đen của
các hệ thống phi tuyến động. Các mô hình Gauss có thể đánh dấu các khu vực của không gian
đầu vào nơi mà chất lượng dự báo ở đó kém, do thiếu dữ liệu hoặc quá  phức tạp bởi phương sai
cao hơn xung quanh giá trị trung bình dự đoán. Mô hình Gauss chứa rất ít tham số để đạt được sự
tối ưu. Bài báo này minh hoạ khả năng áp dụng mô hình Gauss trong điều khiển dự báo dựa trên
mô hình. Những thông tin bổ sung cung cấp bởi mô hình Gauss được sử dụng trong điều khiển
dự báo, ở đó sự tối ưu hóa tín hiệu điều khiển sẽ đưa giá trị phương sai vào trong tính toán.
Phương pháp này được ứng dụng trong điều khiển quá trình trung hòa độ pH.


