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TÓM TẮT:  
Trong bài báo này, phương pháp Monte Carlo được sử dụng để giải bài toán điều khiển tối ưu
trong mô hình rời rạc ứng với một bài toán điều khiển tối ưu không có tính lồi, có ràng buộc trạng
thái và hệ động lực gồm cả phương trình vi phân thường lẫn phương trình đạo hàm riêng.


