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TÓM TẮT:  
 
Bài báo này đưa ra cách  thiết kế và ứng dụng encoder, kết hợp với cảm biến, cũng như đưa ra
 thuật  toán điều khiển đường đi của robot  tự động. Phương pháp này sẽ khắc phục được những
nhược điểm cơ bản gặp phải khi điều khiển robot chỉ bằng cảm biến dò đường. Bài báo này đưa
ra cách  thiết kế và ứng dụng encoder, kết hợp với cảm biến, cũng như đưa ra  thuật  toán điều
khiển đường đi của robot  tự động. Phương pháp này sẽ khắc phục được những nhược điểm cơ
bản gặp phải khi điều khiển robot chỉ bằng cảm biến dò đường. 


