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TÓM TẮT:  
Hiện nay các bộ điều khiển thông minh đang được nghiên cứu và ứng dụng có hiệu quả cho nhiều
đối tượng điều khiển khác nhau, nhất là các đối tượng phi tuyến khó mô hình hóa và đối tượng có
thông số thay đổi. Có nhiều phường pháp khác nhau để thiết kế bộ điều khiển thông minh. Bài
báo này đề xuất một phương pháp thiết kế bộ điều khiển thông minh dựa trên logic mờ và thích
nghi. Bộ điều khiển này có khả năng tự nhận dạng đối tượngddieeuf khiển và tự động thay đổi
thông số cho phù hợp nhằm đảm bảo chất lượng đặt ra. Các kết quả thực nghiệm trên các đối
tượng thực đã khẳng định tính khả thi của phương pháp.


